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1. INFORMACJE OGOLNE
1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu dla zadania pn. ,Rozbudowa
skrzyzowania drogi krajowej nr 71 z ulicg Pabianickg w Aleksandrowie toédzkim w zakresie
budowy ronda oraz przebudowy infrastruktury towarzyszgcej”. Celem opracowania jest
wykonanie projektu czasowej organizacji ruchu zgodnego z obowigzujgcymi przepisami.

1.2 Zakres opracowania

Zakres robot dla przedmiotowego opracowania obejmuje:

— budowe ronda,

— budowe sciezek rowerowych,

— budowe sciezek pieszo-rowerowych,

— budowe i przebudowe chodnikdw,

— odtworzenia zieleni,

— budowe i przebudowe kanatu deszczowego wraz odwodnieniem uktadu drogowego,
— przebudowe wodociggu,

— renowacje kanatu sanitarnego,

— przebudowe oswietlenia ulicznego,

— przebudowe sieci elektroenergetycznej,
— przebudowe sieci telekomunikacyjnych,
— przebudowe sieci cieptowniczej

1.3  Lokalizacja inwestycji

Przedmiotowe skrzyzowanie ul. Konstantynowskiej z ulicg Pabianicka zlokalizowane jest
w Aleksandrowie t6dzkim, w powiecie zgierskim, w wojewodztwie toddzkim.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawowe akty normatywne wykorzystane do realizacji zlecenia:

— Umowa z Zamawiajgcym,

— Program Funkcjonalno-Uzytkowy dotgczony do przetargu,

— mapa do celéw projektowych w skali 1:500,

— inwentaryzacja Projektanta,

— Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jedn. Dz.U. z 2022 r.
poz. 988, 1002, 1768, 1783, 2589, 2600, 2642 z pdzn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administraciji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (tekst jedn. Dz.U. 2019
poz. 2310 z pézn. zm.)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzeniem (tekst jedn. Dz.U. 2017 poz. 784 z pézn. zm.).

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (tekst jednolity Dz. U. 2019 poz. 2311
z pozn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (tekst jedn. Dz.U. 2016 poz.124 z p6zn. zm.).
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— Zarzadzenie nr 18 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 26 lipca 2022
r. w sprawie typowych schematéw oznakowania robot oraz pomiaréw diagnostycznych
prowadzonych w pasie drogowym

3. CHARAKTERYSTYKA DROGI
3.1 Istniejacy ukiad drogowy

Ulica Konstantynowska — droga krajowa nr 71

Na przedmiotowym odcinku ul. Konstantynowska posiada jezdnie bitumiczng o szerokosci ok.
10,30 m. Ulica  Konstantynowska ~w  zakresie = opracowania  krzyzuje  sie
z ul. Pabianickg po stronie zachodniej oraz posiada zjazd publiczny po stronie wschodniej
zapewniajgcy potgczenie z ul. Pabianickg (droga wewnetrzna). Po obu stronach ulicy znajduja
sie krawezniki betonowe. Po wschodniej stronie ulicy znajduje sie chodnik na odcinku od ul.
Pabianickiej do ul. Wojska Polskiego. W rejonie skrzyzowania z ul. Pabianickg ruch pieszych
zostaje przeniesiony na zachodnig strone ulicy. Pomiedzy pasami ruchu po stronie pétnocne;j
znajduje sie wyspa wyniesiona z prefabrykowanych elementéw przykrecanych do nawierzchni
jezdni oraz azyl z kostki betonowej. Wody opadowe odprowadzane sg powierzchniowo do
istniejgcych wpustdéw deszczowych. Ulica jest oswietlona.

Ulica Pabianicka — droga powiatowa nr 5165 E (wlot zachodni)

Na przedmiotowym odcinku, ulica Pabianicka posiada jezdnie o nawierzchni bitumicznej
szerokosci ok. 8,0 m, ograniczong z obu strony kraweznikami betonowymi. Po obu stronach
ulicy znajdujg sie chodniki z prefabrykowanych elementéw betonowych. Wody opadowe
odprowadzane sg powierzchniowo do istniejgcych wpustéw deszczowych w ciggu drogi
krajowej. Ulica jest oswietlona.

Ulica Pabianicka — droga wewnetrzna (wlot wschodni)

Na przedmiotowym odcinku, ulica Pabianicka posiada jezdnie o nawierzchni bitumicznej
szerokosci ok. 6,0 m, ograniczong z obu stron kraweznikami betonowymi. W obszarze inwestycji
nie wystepujg chodniki. Wody opadowe odprowadzane sg powierzchniowo do istniejgcych
wpustow deszczowych. Ulica nie jest oSwietlona.

W obszarze objetym robotami zlokalizowane sg nastepujgce sieci uzbrojenia terenu:
— kanalizacja deszczowa
— kanalizacja sanitarna,
— sie¢ cieptownicza,
— sie¢ wodociggowa,
— oS$wietlenie uliczne
— sie¢ elektroenergetyczna,
— sie¢ telekomunikacyjna,
— sie¢ gazowa.

Charakterystyka ruchu pojazdéw:

Zgodnie z GPR 2020/2021 Sredni dobowy ruch roczny (SDRR) dla drogi krajowej nr 71 na
odcinku 23,310-31,202 wynosi 12795 poj./dobe.

Charakterystyka ruchu pieszego:
Ruch pieszych w obrebie skrzyzowania odbywa sie po istniejgcych chodnikach, po zachodniej
stronie skrzyzowania. Wzdtuz drogi krajowej, po stronie wschodniej nie wystepuje ruch pieszych.
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3.2 Projektowany ukfad drogowy
3.2.1 Rozwiazania sytuacyjne

Projekt zaktada rozbudowe skrzyzowania ul. Konstantynowskiej (DK nr 71) z ul. Pabianickg w
Aleksandrowie t.6dzkim, w zwigzku z planowang budowg ronda.

Szerokos$¢ pasa jezdni ronda wynosi 5,5m. Pasy ruchu na wlotach i wylotach sg rozdzielone
wyspa dzielgcg o szerokosci minimum 2,5m. Szerokos¢ pasa wlotu na rondo to 4,0m, natomiast
wylotu 4,5m.

Projekt przewiduje przebudowe i budowe infrastruktury dla pieszych i rowerzystéw.

Wokot ronda zaprojektowano $ciezki rowerowe z nawierzchni bitumicznej o szerokosci 2,0m
oraz chodnik z kostki betonowej o szerokosci 2,0m. Miedzy $ciezkg a chodnikiem przewidziano
pas rozdziatu z kostki betonowej o szerokosci 0,2m. Dodatkowo przewidziano budowe Sciezek
pieszo-rowerowych 2z nawierzchni bitumicznej o szerokosci 3,0m, bedgcych kontynuacjg
projektowanych $ciezek rowerowych i chodnikéw na kazdym wlocie ronda. Sciezke pieszo-
rowerowg zaprojektowano po jednej stronie jezdni, z wyjgtkiem wlotu zachodniego, gdzie
Sciezka jest po obu stronach.

Istniejgcy zjazd po stronie wschodniej obstugujgcy Elektrocieptownie zostanie zlikwidowany
w obrebie pasa drogowego.

Podstawowe parametry techniczne:
RONDO

— typ ronda: mate

— liczba wlotow: 4

— Srednica zewnetrzna: 35,0m

— $rednica wewnetrzna: 24,0m

— szerokos¢ jezdni ronda: 5,5m

— szerokos¢ pierscienia: 2,0m

— szerokos¢ wysp kanalizujgcych: 2,5m

— nawierzchnia jezdni: beton asfaltowy

— odprowadzenie wod deszczowych: do projektowanych wpustéw kanalizacji deszczowej

oraz na tereny zielone

W ramach inwestycji zostang przebudowane: kanat deszczowy wraz z odwodnieniem uktadu
drogowego, wodocigg, cieptocigg, oswietlenie uliczne, sieC elektroenergetyczna i sieé
telekomunikacyjna oraz renowacji za pomocg rekawa zostanie poddany kanat sanitarny.

3.2.2 Rozwiagzania wysokosciowe

Projektowany uktad wysokosciowy zostanie dostosowany do istniejgcego zagospodarowania
terenu. Pochylenie poprzeczne jezdni nalezy wykonac¢ o wartosci 2,0%. Pochylenie poprzeczne
Sciezki pieszo-rowerowej, chodnika oraz Sciezki rowerowej nalezy wykonac¢ w zakresie 1-3 %.
Pochylenie podtuzne Sciezki pieszo-rowerowej, chodnika oraz sciezki rowerowej dostosowac do
istniejgcego i projektowanego pochylenia terenu w zakresie 0,3-6,0%.

4. CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU

Przedmiotem opracowania jest czasowa organizacja ruchu niezbedna do prawidtowego
oznakowania miejsca prowadzenia robét. Zakres robot zostat podzielony na podetapy.
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Etap 1

W ramach etapu zostang wykonane roboty dotyczgce przebudowy istniejgcych sieci oraz
renowacja kanatu sanitarnego. Na ulicy Pabianickiej (wlot wschodni i zachodni) zostanie
przebudowana jezdnia wraz z chodnikami, $ciezkg rowerowg i sciezkg pieszo-rowerowg oraz
wyspami kanalizujgcymi. Wzdtuz ulicy Konstantynowskiej zostanie wybudowany zachodni pas
jezdni wraz z chodnikami i $ciezkg rowerowg. Na czas prowadzonych robot zostanie
odkrecona prefabrykowana wyspa kanalizujgca znajdujgca sie na poétnocnym wlocie ulicy
Konstantynowskiej.

Przewidywane zagrozenia i utrudnienia w ruchu:

e Ruch pojazdow w obszarze robét — na czas realizowania etapu na ulicy
Konstantynowskiej zostanie wprowadzony ruch wahadtowy wschodnim pasem ruchu
oszer. 3,50 m sterowany sygnalizacjg swietlng. Zawezenie pasa ruchu nalezy
zrealizowac¢ z wykorzystaniem zap6r U-3d, U-20a, U-20b oraz tablic kierujacych U-21a/b.
Dla poprawy widocznosci na tablicach U-21a/b nalezy zastosowaé oswietlenie U-35
zgodnie z planem sytuacyjnym. Na obszarze prowadzonych robét zostanie zamkniety
ruch na obu wlotach ulicy Pabianickiej. Zamkniecie ulic nalezy zrealizowac¢ zaporami U-
20b wraz ze znakiem B-1 i tabliczkg typu T ,Nie dotyczy pojazdéw budowy”. Nalezy
wprowadzi¢ oznakowanie A-14 (ulica Pabianicka) oraz A-14 wraz z A-29 i U-35 na ulicy
Konstantynowskiej. Ponadto wprowadzono ograniczenie predkosci do 30 km/h za
pomocg znaku B-33.

o Kierujgcy pojazdami sg informowani o zmianie przebiegu kierunku ruchu za pomocg
znaku A-30 oraz tabliczki T-18.

e Ruch pieszych w obszarze rob6t — w zwigzku z koniecznym zamknieciem fragmentéw
chodnika, piesi zostang poprowadzeni tymczasowym utwardzeniem oraz istniejgcym
chodnikiem, ktéry jest wylgczony z przebudowy. Od strony ruchu pieszych ustawié
zapory drogowe U-20c ze znakami B-41. Na czas robot wyznaczy¢ tymczasowe
przejscie dla pieszych P-10 w kolorze zéttym sterowane sygnalizacjg Swietlng.
W obszarze robdét Wykonawca musi zapewnic¢ bezpieczny cigg ruchu pieszych.

e Dojazd oraz dojscie do posesji — w czasie prowadzonych robét zostanie zapewniony
dostep do posesji. Dojazd do ulicy Pabianickiej bedzie zrealizowany za pomocg
objazdéw zgodnie z rysunkami ,Schemat objazdow” i ,Szczegoty objazdow”. Dojazd do
Elektrocieptowni iposesji przy ul. Pabianickiej 123 i Konstantynowskiej 9 jest
zapewniony za pomocg oznakowania pionowego oraz wygrodzenia terenu budowy
odpowiednimi zaporami.

Oznakowanie na tym etapie przedstawia rysunkach nr 2.1-2.2 ,Plan sytuacyjny — Etap
1.

Etap 2:

W ramach etapu zostang wykonane roboty dotyczgce przebudowy istniejgcych sieci. Na ulicy
Pabianickiej (wlot wschodni i zachodni) zostanie przebudowana jezdnia wraz z chodnikami,
Sciezkg rowerowg i sciezkg pieszo-rowerowg oraz wyspami kanalizujgcymi. Wzdtuz ulicy
Konstantynowskiej zostanie wybudowany wschodni pas jezdni oraz Sciezka pieszo rowerowa
i fragment chodnika po wschodniej stronie ulicy Konstantynowskiej. Na czas prowadzonych
robot zostanie odkrecona prefabrykowana wyspa kanalizujgca znajdujgca sie na potnocnym
wlocie ulicy Konstantynowskie;j.

Przewidywane zagrozenia i utrudnienia w ruchu:

e Ruch pojazdow w obszarze robét — na czas realizowania etapu na ulicy
Konstantynowskiej zostanie wprowadzony ruch wahadtowy zachodnim pasem ruchu
oszer. 3,50 m sterowany sygnalizacjg $wietlng. Zawezenie pasa ruchu nalezy
zrealizowa¢ z wykorzystaniem zapér U-3d, U-20a, oraz tablic kierujgcych U-21a/b. Dla
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poprawy widocznosci na tablicach U-21a/b nalezy zastosowac oswietlenie U-35 zgodnie
z planem sytuacyjnym. Na obszarze prowadzonych robét zostanie zamkniety ruch na
obu wlotach ulicy Pabianickiej. Zamkniecie ulic nalezy zrealizowa¢ zaporami U-20b wraz
ze znakiem B-1 i tabliczkg typu T ,Nie dotyczy pojazdéw budowy”. Nalezy wprowadzi¢
oznakowanie A-14 (ulica Pabianicka) oraz A-14 wraz z A-29 i U-35 na ulicy
Konstantynowskiej. Ponadto wprowadzono ograniczenie predkosci do 30 km/h za
pomocg znaku B-33.

Kierujgcy pojazdami sg informowani o zmianie przebiegu kierunku ruchu za pomocg
znaku A-30 oraz tabliczki T-18.

Ruch pieszych w obszarze rob6t — w zwigzku z koniecznym zamknigciem fragmentow
chodnika, piesi zostang poprowadzeni tymczasowym utwardzeniem oraz istniejgcym
chodnikiem, ktéry jest wylgczony z przebudowy. Od strony ruchu pieszych ustawié
zapory drogowe U-20c ze znakami B-41. Na czas robot wyznaczy¢ tymczasowe
przejscie dla pieszych P-10 w kolorze zoitym sterowane sygnalizacjg swietlng. W
obszarze robo6t Wykonawca musi zapewni¢ bezpieczny cigg ruchu pieszych. W czasie
budowy Sciezki pieszo-rowerowej oraz chodnika ruch pieszych zostanie poprowadzony
na jezdni z wygrodzeniem zaporami U-20c. Po wykonaniu ww. robot piesi zostang
skierowani na wybudowany chodnik i $ciezke pieszo-rowerowg w kierunku pétnocnym
ulicy Konstantynowskiej.

Dojazd oraz dojscie do posesji — w czasie prowadzonych robot zostanie zapewniony
dostep do posesji. Dojazd do ulicy Pabianickiej bedzie zrealizowany za pomocag
objazdoéw zgodnie z rysunkami ,Schemat objazdéw” i ,Szczegodty objazdéw”. Dojazd do
Elektrocieptowni iposesji przy ul. Pabianickiej 123 i Konstantynowskiej 9 jest
zapewniony za pomocg oznakowania pionowego oraz wygrodzenia terenu budowy
odpowiednimi zaporami.

Oznakowanie na tym etapie przedstawia rysunkach 3.1-3.3 ,Plan sytuacyjny — Etap 2”.

Zapory drogowe nalezy umocowaé na wysokosci 1,1m mierzgc od poziomu nawierzchni drogi
do gornej krawedzi zapory. Tablice kierujgce U-21 nalezy ustawi¢ prostopadle do osi drogi.
Dolna krawedz tablicy powinna znajdowac sie na wysokosci 0,25m mierzgc od poziomu jezdni.

W zwigzku z prowadzonymi pracami, autobusy linii 97A w kierunku Targowy Rynek beda
kierowane ulicg Konstantynowskg do Wojska Polskiego i dalej na swojg trase al. 1 Maja.
W czasie prowadzonych prac znaki D-15 znajdujgce sie na ul. Pabianickiej zostang zastoniete.
Tymczasowe przystanki na ul. Wojska Polskiego beda zlokalizowane z wykorzystaniem
istniejacych, zgodnie z dotgczonym rysunkiem. W kierunku Dworzec todz Kaliska trasa
autobusu nie ulega zmianie.

Schemat objazdu autobusu zostat przedstawiony na rysunku nr 6 ,Schemat objazdu autobusu

97A”".

Parametry znakoéw i tablic tymczasowych:

Grupa wielkosci znakéw pionowych i tabliczek pod znakami: nalezy stosowac znaki
o jedng grupe wielkosci wyzszg niz stosowana na danym odcinku drogi:

- W ciggu drog krajowych i powiatowej - znaki duze

- w ciggu drog gminnych i wewnetrznych— znaki srednie,

Zapory i tablice kierujgce — lica wykonane z folii odblaskowej — typu 2,

Folia odblaskowa uzyta na lica znakoéw — typu 2,

Tymczasowe oznakowanie poziome w kolorze zoitym — cienkowarstwowe,
chemoutwardzalne,

W godzinach prowadzenia robdét ruch bedzie sterowany przez osoby posiadajgce
odpowiednie uprawnienia
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Wszystkie prace bedg wykonywane w godzinach dziennych,

Na tabliczkach typu T nalezy zastosowac czcionke o wysokosci 132 mm,

Tablice prowadzgce U-21a/b nalezy zastosowaé ze $wiattami ostrzegawczymi U-35,
ktére tworzg efekt min. 10 punktowej fali S$wietlnej, zapalajg sie i gasng z czestotliwoscig
90+/- 30 cykli na minute w podziale cyklu 1:1

Mocowanie znakow pionowych w ziemi musi zapewnia¢ ich stabilnos¢ oraz
uniemozliwia¢ ich wyjecie lub przekrecenie osobom nieupowaznionym,

Zapory drogowe muszg by¢ posadowione na podstawach zapewniajgcych im stabilno$é
oraz uniemozliwiajgcych przewrocenie sie od podmuchow wiatru.

Wykonawca zapewni zaplecze budowy na ktérym bedg sktadowane materiaty do wbudowania
i z ktérego na biezaco bedg one dowozone w miejsce wbudowania. Urobek z wykopdw bedzie
na biezgco wywozony z terenu budowy do utylizacji.

5. ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA WYSTEPUJACE PODCZAS REALIZACJI ROBOT

Przewidywanym zagrozeniem wystepujacym podczas realizacji robét jest fakt realizowania ich w
pasie drogowym. Podczas realizacji rob6t moze wystgpi¢ szereg zagrozeh z uwagi na prace w
bliskim sgsiedztwie maszyn i ludzi oraz wystepujgcym ruchem na drodze. Cato$¢ zagrozen
zostata szczegétowo omoéwiona w planie BIOZ, z ktérym wykonawca musi sie bezwzglednie
zapoznac.

Utrudnienienia w ruchu wystepujgce w poszczegolnych podetapach robét zostaty szczegdtowo
opisane w zakresie rozdziatu czwartego ,Czasowa organizacja ruchu”

6. OBOWIAZKI WYKONAWCY

Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu na podstawie zatwierdzonego projektu
zawiadamia odpowiednie organy o terminie wprowadzenia organizacji ruchu, co
najmniej na 7 dni przed terminem jej rozpoczecia.

Nalezy powiadomi¢ ZDiT oraz MPK Sp. z 0.0. o terminie wprowadzenia organizacji, co
najmniej na 14 dni przed terminem jej rozpoczecia.

Nalezy powiadomi¢ mieszkancéw, firmy i instytucje o majacych nastgpi¢ utrudnieniach
W organizacji ruchu.

Jednostka prowadzaca roboty zobowigzana jest do utrzymania w nalezytym stanie
wszystkich elementéw oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot oraz odpowiada za
bezpieczenstwo ruchu wynikajgce z prowadzonych robaét.

Wykonawca robot zapewni nadzér nad znakami i urzgdzeniami zabezpieczajgcymi, a w
przypadku ich zniszczenia natychmiast wymieni i uzupemni.

Po zakonczeniu robét wykonawca jest zobowigzany do bezzwtocznego przywrdcenia
organizacji ruchu, obowigzujgcej przed rozpoczeciem robdét lub wprowadzenia
kolejnego etapu roboczego.

Niezaleznie od wprowadzonej czasowej organizacji ruchu Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania wszystkich wymogéw BHP.

7. TERMIN WPROWADZENIA TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Planowany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: lipiec 2023 r.
Planowany termin wprowadzenia nowej statej organizacji ruchu: marzec 2024 r.
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